PALM - Podrecznik uzytkownika (Wersja A/O)

Dental Photogrammetry Scanner
Model: PALM-H-L

Instrukcja uzytkownika
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Niniejszy podrecznik przedstawia konfiguracje sprzetowa oraz procedury
obstugi skanera fotogrametrycznego PALM stosowanego w stomatologii.
Prosimy o doktadne zapoznanie sie zdokumentem przed rozpoczeciem
uzytkowania.

PALM to cyfrowe urzgdzenie stuzace do okreslania pozycjiimplantow z
wykorzystaniem techniki fotogrametrii.

System sktada sie zdwoch kamer, ktére wykonuja zdjecia specjalnie
zaprojektowanych znacznikow przykreconych do tgcznikow implantow
podczas skanowania.

Uzyskane obrazy sg przesytane do komputera, ktory - przy uzyciu algorytmow
widzenia komputerowego - oblicza pozycje przestrzenne wszystkich
znacznikow, a nastepnie generuje model STL, odzwierciedlajgcy rzeczywiste
potozenie tgcznikow implantow.

Urzadzenie PALM stuzy do rozpoznawania i obliczania pozycjitgcznikow
implantow.

Lekarz dentysta lub technik dentystyczny.

Osoby doroste (powyzej 18 roku zycia), ktdre utracity zeby i wymagajg leczenia
implantoprotetycznego.

Brak znanych przeciwwskazan.

5 lat.

Przeczytajinstrukcje przed uzyciem




OSTRZEZENIE
Oznacza sytuacje wymagajagcg uwagi operatora w
celu unikniecia niepozadanych skutkow

Kruche

Ten symbol wskazuje, ze opakowanie transportowe
zawiera delikatne elementy.

Nalezy obchodzi¢ sie ostroznie i ostroznie
umieszczac podczas transportu.

Gora
Opakowanie nalezy utrzymywac w pozycji
pionowej.

Chroni¢ przed wilgocia

Symbol wskazuje, ze opakowanie jest wrazliwe na
cieczinalezy chronic je przed kontaktem z
jakimikolwiek ptynami.

Znak CE
Znak zgodnosci zwymaganiami Unii Europejskie;.

Przeczytaj instrukcje przed uzyciem
(Zapoznaj sie z podrecznikiem uzytkownika przed
rozpoczeciem pracy.)

Data produkcji

Producent

Urzadzenie medyczne

Odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego
Ten symbol wskazuje, ze odpady sprzetu
elektrycznego i elektronicznego nie moga byc¢
wyrzucane razem z odpadami komunalnymi i
muszg byc¢ zbierane oddzielnie.

Upowazniony przedstawiciel w regionie
europejskim

Unikalny identyfikator urzadzenia (UDI)




3 Elementy produktu
System PALM sktada sie z nastepujacych komponentow:

Skaner

Palmark

Palmcap

Przewodd zasilajacy



Zasilacz

Dwa przewody danych

USB Power Injector



Zestawy srub (3 opakowania)

Etykieta srub System implantow
D Dentium, CWM
S Jdental Care, Nobel, Osstem,

Cortex, SIC, ADIN, Hiossen, INNO

SL Straumann

Podpoérka skanera




Warunki transportu

Temperatura -20°C ~+60°C
Wilgotnosc¢ wzgledna 20% ~80%
Cisnienie atmosferyczne | 700 ~1060 hPa

Warunki pracy

Temperatura +10°C ~ +40°C
Wilgotnos¢ wzgledna 20% ~80%
Cisnienie atmosferyczne | 700 ~1060 hPa

Na tylnej czesci urzagdzenia PALM Scanner znajdujg sie nastepujgce elementy:

Port USB-1 ¢

Wskaznik LED <

el

Gtowny wtacznik <

Nalezy pamietac, ze port USB-1kabla danych jest wyposazony w sruby
mocujace, ktore nalezy dokrecic w celu zapewnienia stabilnego potaczenia.






7. Obstuga oprogramowania

7.1 Uruchomienie oprogramowania



Delete Case R

7.2 Potaczenie ze skanerem

0w DD A4

Connect

Delete Case R

7.3 Utworzenie nowego profilu



Case

Case Id: 20240318150057

Patient Name: Tom

Remarks:

OSSTEM4.8

@ Upper arch O Lower arch

7.4 Instalacja Palmark w jamie ustnej

7.5 Utworzenie planu skanowania
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W lewym dolnym rogu interfejsu oprogramowania znajduje sie schemat tuku
zebowego, oznaczony zgodnie ze standardem ISO, jak pokazano powyzej.

Za pomoca myszy, kliknij zgb, ktéry ma przypisany implant.

Pojawi sie okno dialogowe ustawien implantu — wybierz odpowiedni model
oraz kod Palmark, ktory zostat przykrecony do tgcznika implantu w jamie
ustnej pacjenta.

Po dokonaniu wyboru oprogramowanie zapisze ustawienia i zaktualizuje plan
skanowania zgodnie z pozycjami znacznikéw Palmark w danym tuku zebowym.

a Ea Dental position Distance(mm) Deg
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' @ Dialog ? X

Ustawienia implantu

Model

v

7.6 Ustawienie punktu odniesienia

Delete implant




7.7 Wykonanie skanowania

Dental position Distance(mm)  Angle(deg)

7.8 Przegladanie i eksport danych



8. Skanowanie tkanek miekkich przy uzyciu skanera
wewnatrzustnego

9. Wykorzystanie danych w programie EXOCAD



W programie ExoCAD utwoérz nowy plik przypadku, wybierajgc
odpowiedni typ pracy protetycznejoraz tuk zebowy.

Wprowadz dane pacjenta i zdefiniuj pozycje implantow zgodnie z
wynikami skanowania systemu PALM.
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exocad

Zaimportuj dane ze skanowania PALM (pozycje implantéw) oraz dane ze
skanu tkanek miekkich wykonanych skanerem wewnatrzustnym.
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Zarejestruj dane dotyczace pozycji implantéw uzyskane ze skanowania
PALM z danymi tkanek miekkich,

uzywajgc modeli Palmcap (scanbody) jako punktéw odniesienia w
procesie dopasowania.
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9.4 Zastapienie danych
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9.6 Projekt zakonczony
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Produkt nalezy oczyscic i wysterylizowac przed kazdym uzyciem, zgodnie z
zaleceniami producenta.

OSTRZEZENIE

Kontakt z cieczami moze spowodowac
uszkodzenie elementow elektrycznych.

Nie nalezy czysci¢ urzadzenia zadnym ptynem.

OSTRZEZENIE

Podczas czyszczenia i sterylizacji nalezy scisle
przestrzegac zalecen producenta,

aby zapewnic skutecznosc¢ procesu i unikngc¢
ewentualnych konsekwencji.

OSTRZEZENIE

Po zakonczeniu sterylizacji wszystkich czesci
produktu nalezy schtodzic je

do temperatury pokojowej przed uzyciem.

Uzyj specjalnego srodka do czyszczenia
soczewek, aby przetrze¢ powierzchnie.

Czyszczenie: Sterylizacja:
1. Ptuka¢ w wodzie przez 3-5 minut. Autoklawowanie w
2. Umiesci¢ w ultradzwiekowym temperaturze 102,9°C-121°C

urzadzeniu czyszczacym z odpowiednim przez 30 minut.
detergentem enzymatycznym (zgodnie z
zaleceniami producenta) i czysci¢ przez
10 minut.

3. Ptuka¢ wodg zdemineralizowana przez
3 minuty.

-21 -




Warunki przechowywania

Temperatura -20°C ~+60°C

Wilgotnos¢ wzgledna 20% ~80%

Cisnienie atmosferyczne | 700 ~1060 hPa

Tryb awarii Przyczyna

Wskaznik zasilania nie | Urzadzenie jest
sSwieci. wytgczone lub nie ma
prawidtfowego

Sugestia / rozwigzanie
Sprawdz przewod
zasilajgcy i wtacz
gtowny przetacznik
znajdujacy sie z tytu
urzadzenia.

potaczenia zasilania.
Pojawia sie okno Niewtasciwe
komunikatu ,less than | potaczenie kabla
2 cameras” podczas danych lub btedna
naciskania przycisku konfiguracja sieci.

,Scan”lub , Preheat”.

Sprawdz potaczenie
kabla danych miedzy
skanerem a
komputerem; uruchom
ponownie skrypt
konfiguracji sieci.




12. Lista czesci zamiennych

Kabel zasilajacy
Adapter zasilania
Kabel danych
Iniektor zasilania USB
Zestaw Palmark
Zestaw Palmcap
Uchwyt skanera
Sruby S, MiD

esli potrzebujesz zakupi¢ powyzsze czesci zamienne, skontaktuj sie ze swoim
dystrybutorem.
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Napiecie wejsciowe DC12Vv
Moc 24W
Wymiary 130 mm x130 mm x 110 mm
WETSE! 1000 g
Czestotliwos¢
wyswietlania klatek 20 klatek na sekunde
Tryb pracy Praca ciggta
Klasyfikacja bezpieczenstwa Klasa Il typ BF
Napiecie wejsciowe 220V AC 50Hz
Napiecie wyjsciowe DC 12V
Maksymalna moc wyjsciowa 48\W
Dtugosc kabla wyjsciowego 170 cm
System operacyjny Windows 10
Karta graficzna NVIDIA GeForce 1650 2G
Procesor (CPU) i5-10210U CPU @ 1.60GHz
Pamie¢ RAM 8 GB
Wolna przestrzen na dysku 256 GB
Liczba portow USB 3.0 1
Rozdzielczo$¢ monitora 1920 x 1080
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Uzywaj podwodjnych punktow odniesienia (dual reference) i zachowuj
minimalnag odlegtos¢ miedzy dwoma referencyjnymi Palmarkami.

Unikaj zastaniania biatych punktow na Palmarku.

Jezeli nie mozna uniknac¢ zastoniecia niektorych Palmarkow, wykonaj skan
w kilku etapach.

Zeskanuj czes¢ Palmarkow w pierwszym etapie, a pozostate w kolejnym —
oprogramowanie automatycznie potgczy dane z obu etapow.

Jedli ktorykolwiek z punktow odniesienia zostanie zastoniety lub utracony,
wybierz nowy punkt odniesienia i kontynuuj skanowanie.

W przypadku 3-4 implantow jest mato prawdopodobne, by Palmarki
zastaniaty sie nawzajem.

Mozna przykrecic¢ wszystkie potrzebne Palmarki i wybra¢ dowolne dwa z
nich jako punkty odniesienia.

W przypadku pieciu lub wiekszej liczby implantdw, jesli otwarcie ust
pacjenta na to pozwala, mozna przykrecic¢ wszystkie Palmarkii wykonac¢
jeden petny skan, aby zakorniczy¢ proces.

-25-



¥ i s PA
Punkt odnsienia 1. | ~ Punkt o_dniesienia 2:

Jesli otwarcie ust jest ograniczone, a miedzy przednimi i tylnymi Palmarkami
wystepuje przeszkoda, mozna wykonac kilka skanow etapowych, aby ukonczyc¢
procedure.

Rozpocznij od przykrecenia czterech Palmarkdéw w tylnej czesci tuku
zebowego i wybierz dwa srodkowe Palmarkijako punkty odniesienia.

~ Punkt

Po zakonczeniu skanowania tylnej czesci tuku przykre¢ Palmarki w przednim
obszarze tuku zebowego i wykonaj kolejny skan.
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Punkt odniesienia 1: Punkt odniesienia 2:

Przyktad 3: Zmiana punktéw odniesienia podczas skanowania

Etap 1:




Etap 2

Etap 3




Przygotowanie
przedoperacyjne

Ustawienia
oprogramowania

Montaz
Palmarkoéw

Umiejetnosé
skanowania

» - Sprawdz, czy obrazy uzyskane przez kamere sa
czyste.

> - Wysterylizuj Palmarki, nasadkii sruby przed
uzyciem.

» - Przygotuj retraktor lub inne narzedzie do
otwierania ust.

> - Wyczysc obiektyw kamery w razie potrzeby.

» - Zachowaj ostroznosc, aby nie dotykac zuchwy
podczas manipulacji.

» - Zwroc¢ uwage na wybor wtasciwego kodu
Palmarka, odpowiadajgcego implantowi w jamie
ustnej.

» - Usun tymczasowe protezy, oczysc tgczniki
implantow (abutmenty) kluczem, aby unikna¢ strat.

» - Zachowaj odstep miedzy skanerem a Palmarkami;
nadmierne drgania moga wptywac na doktadnosc
wynikow.

> - Upewnij sie, ze wszystkie sruby sg prawidtowo
dokrecone do tgcznikow.

» - Pozycjonuj Palmarki stabilnie i zweryfikuj ich
widocznosc przed rozpoczeciem skanowania.

» - Zapewnij solidne potgczenie miedzy podstawag
Palmarka a tgcznikiem.

» - Upewnij sie, ze Palmarki nie dotykajg tkanek
miekkich, policzkow ani warg.

> - Przed rozpoczeciem skanowania usun wilgoc
sprezonym powietrzem lub dmuchawka.

» - Jesli nie mozna wykonac skanowania w jednym
etapie, wykonaj je etapowo — najpierw zeby tylne,
nastepnie przednie.

» - Upewnij sie, ze orientacja Palmarkow (na
przemian policzkowa i jezykowa) nie zastania
markerow.

» - Podczas skanowania trzymaj napis ,PALM”
skierowany ku gorze.

» - Zachowaj odlegtosc¢ 15-20 cm miedzy
urzgdzeniem a Palmarkami.

» - Utrzymuj kat skanowania ok. 45°.

> - Unikaj kontaktu skanera z Palmarkami podczas
skanowania, aby nie zaktocic pomiaru.

> - Jesli ktorykolwiek Palmark poluzuje sie podczas
skanowania, nalezy go natychmiast dokrecic i
powtdrzyc¢ procedure skanowania, aby zapewnic
precyzyjne wyniki.
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» - Po zakoriczeniu skanowania sprawdz wyniki,

Kontrola porownujac je z rzeczywistym potozeniem

danych implantow.

» - Zweryfikuj wyniki skanowania, aby upewnic sie, ze
nie wystepuje naktadanie pozycji implantow.

» - Obchodz sie z urzadzeniem delikatnie — unikaj
wszelkich uderzen, wstrzgsow lub kolizji.
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Producent:

Shanghai Shecheng Medical Device Co., LTD.
Adres:

Building 6, No. 34, Lane 122, Chunxiao Road,
Pudong District, Shanghai, Chiny

Kod pocztowy: 200120

Telefon: 021-58660096

Biogentech Polska Sp z.0.0.
+48 453 444776
office@biogentech.pl

ul. Panska 96 biuro 83
00-837 Warszawa, Polska

@ biogentech

$<¢scedent
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